   The Converter of magnetic energy (CME)

Преобразователь магнитной энергии (ПМЭ)

1. Принцип преобразования
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               Фиг.1

1-переменное магнитное сопротивления Rmvar;
2-константное магнитное сопротивление Rconst;
3-источник магнитный поток;

4-переключатель магнитный поток.

Рабочые циклы:

1. Rmvar << Rconst

2. Rmvar >> Rconst
Rm = l /(o * (*S ;  Um = Ф*Rm ; Ф = Um /Rm .

L = const; S = const; (o = const; ( = var.

( =f(B);  B = H*(*(o; ( = B / H*(o.

И так, из вышеизложенное видно, что можем менять только проницаемость, путем изменения В через Н.

Получается, что если “мю” уменшается, увеличывается магнитное сопротивление, а матнитный поток Ф уменшается. Таким образом, “выбирая” путь наименшего магнитного сопротивления, Ф перенапрявляется через преобразующая част девайса.
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2. Интегральный переключатель магнитных потоков 

The integrated switch of magnetic stream (InSMaSt)

После глубокого анализа, пришел к выводу, что есть только одна возможность – путем шунтирования и “освобождения” магнитный поток постоянного магнита в нужную для работы последовательности.

И не только. Нужно еще, чтобы ОЭДС не воздействовала на постоянный магнит во избежания процесса размагничивания. Так, что задача сводилась к тому, чтобы сделать так, что магнитный поток переключателя был изолирован от работы вторичная (отдавающая энергию) обмотка. Этот проблем можно было решить только при исползования тороидальный магнитопровод.Таким образом, как видно из приложенных схем, получалась двухфазная работа переключателя:

· работа в шунтирующим режимом и

· работа в режим насыщения тороида переключающее устройство, перенаправляя магнитный поток через элемент преобразования (element of transformation).
И самое важное, чтобы это осуществлялось с минимальные энергийные затраты.
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На Фиг.2 управляющие импульсы Uc = 0, собственный магнитный поток переключатель = 0 и магнитный поток постоянного магнита замыкает через тороида, т.э. он шунтирован. В этом случае RMS << RMET.

На Фиг.3 упр. импульсы не равны “ноль” и магнитный поток постоянного магнита замыкает через секонарную(рабочую, отдавающюю энергию) обмотка, так как в этом случае  RMS >> RMET (магнитное сопротивления элемента преобразования) .

Где

RMS  = ltor / (*(o*Stor = (*d / (*(o*Stor, H/m

RMET = ld / 1.25*S*(o + l /(*(o*S =/= ld / 1.25*S*(o, H/m
Общем говоря, в этом заключается работа InSMaSt – проще, удобно для управления и для выполнения. 

3. Энергетические соотношения
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                                      Фиг. 4
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Из графиках показанные на фиг.4 показаны входящие упр. импульсы Uci и выходное напряжение Uo, прежде чем довели выходны круг на оптимальный режим. Довести его до то состояния, то выходное напряжение является чистейшая синусоида. F- это частота повторения импульсов, а ( – продолжительности управляющего импульса.

Чтобы определит энергетическое входно/выходное соотношение, делаем следующие шаги:

· определяем скважность (запольнение?) импульсов

                   Q = 1/(*F;

· определяем импульсную мощность,

                  Pimp = Uimp*Iimp ;

· определяем средную мощность, затраченную на управления

             Pm = Pimp / Q = Uimp*Iimp  * (*F.

· определяем выходную мощность

                   Po = Uo*Io , DC – после выпрямителья.

· определение соотношение вход/выход:

         Ki/o = Pm / Po.
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