ЭЛЕКТРОМАГНИТНОЕ УСТРОЙСТВО MACCANTI
Существующее изобретение относится к электромагнитным устройством, и особенно к электромагнитному устройству, которое подходит, для использования в качестве генератора, например механической энергии или теплоты.
Генератор - это машина для  преобразоваия энергии одного вида в энергию другого вида; генераторы часто обозначаются неправильным определением, как  устройств для  производства энергии, которое всегда включает преобразование энергии из других форм. Есть генераторы, которые отличаются природой используемой энергии,  способом ее производства, принципом своей работы и наличием некоторых недостатков. Большинство традиционных генераторов, типа термоэлектрических генераторов (которые генерируют электрическую энергию, эксплуатирующую термическую энергию, произведенную топливом) или ядерных генераторов (которые генерируют электрическую энергию, эксплуатирующую энергию, разомкнутую расщеплением ядерных топлив), должно питаться от источника энергии ( типа нефти, газа, угля,  урана) доступных в природе но в недостаточном количестве и поэтому дорогих. Кроме того, процесс преобразования энергии, используемый в этих генераторах производит отходы или  загрязнения.
Несколько известных генераторов, включая генераторы, используя чистый (не загрязняющий) и возобновимый (не подчиненный истощению) источники энергии, типа гидроэлектрических генераторов (эксплуатирующий гидравлическую энергию, например от рек), геотермические генераторы (эксплуатирующий тепловую энергию естественного пара в пределах земли), eolian генераторы (эксплуатация энергии ветра) и солнечных генераторов (эксплуатация энергии солнцем), Зто требует сложных машин и оборудования. Они используются на предприятиях (электростанции), производящих энергию в индустриальных масштабах; энергию поставляют конечным пользователям посредством сетей (типичные электрические сети). Этот процесс однако подразумевает значимые потери энергии в процессе передачи. Кроме того, эти электростанции и связанные с ней сети доставки применяют дорогостоящие высотные конструкции, которые часто уродуют пейзаж.
Генераторы для личного использования, типа автомашины,  двигатели внутреннего  сгорания и домашние тепловые генераторы (котлы), используют топливо (бензин, дизельное топливо или газ), которые являются дорогими и загрязняющими.  Электрические двигатели (например двигатели, используемые в приборах) использующие произведенную энергию и подведенную с помощью электрической сети, с вышеупомянутыми недостатками, или маленькими батареями (эксплуатирующий химическую реакцию), которые имеют низкую мощность,  короткую жизнь, и трудны расположить, если только они не являются плоскими.
Объект представленного изобретения свободен от вышеупомянутых недостатков. Этото достигнуто с помощью электромагнитного устройства как изложено в первом заявлении.
Электромагнитное устройство представленного изобретения эксплуатирует фактически неограниченный источник энергии, и к тому же очень дешевой; он не производит никаких вредных отходов и поэтому безопасен.
Это электромагнитное устройство очень легко изготовить, и оно использует очень дешевые компоненты, - что является удобным в особенности для индивидуального использования, так как является бесшумным и компактным.  Это не исключает его использование для  производства энергии в индустриальном масштабе.
Кроме того, электромагнитное устройство согласно существующему изобретению не требует связи с внешней электрической сетью, и это поэтому особенно практично.
Особенности и преимущества электромагнитного устройства согласно существующему изобретению приводятся в последующем описании нескольких вариантов конструкции этого изобретения, изображенного в приложенных рисунках где;
Рис. 1 Схематическая блок-схема электромагнитного устройства согласно существующему изобретению;
Рис. 2  Изображены диаграммы временных последовательностей импульсов, сгенерированных  электромагнитным устройством Рис. 1;
Рис. 3a  Схематично показан двигатель, воплощенный на основании представленного изобретения электромагнитного устройства ;

Рис. 3b - разрез детали двигателя Рис. 3a.
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Представленное на рис. 1, электромагнитное устройство 100 согласно существующему изобретению включает постоянный магнит 105 (сделанный например из железо-кобальтового сплава), чьи северные и южные полюса обозначены символами N и S, соответственно. Постоянный магнит 105 генерирует магнитное поле в окружающем пространстве. Это поле схематично изображено линиями напряженности, которые исходят из северного полюса и входят в южный полюс. Электромагнитное устройство в этом варианте конструкции существующего изобретения может быть осуществлено так же электромагнитом или другими эквивалентными средствами, чтобы генерировать магнитное поле, или даже без магнита 105, например используя естественное магнитное поле.
Два электрических проводника 110 и 115, намотанных вокруг магнита 105  соленоидально и размещены параллельно, с количеством витков (например несколько сотен) которые  варьируются согласно назначению и конструкции электромагнитного устройства 100. Альтернативно, проводники 110 и 115 могут быть другой формы и быть не параллельны. Или они не наматываются  вокруг магнита 105, но могут быть близко к нему, в любом случае в зоне, где сила магнитного поля, сгенерированного магнитом 105 значительна. Кроме того, электромагнитное устройство 100 включает модуль 120 для того, чтобы генерировать электрическую последовательность импульсов, то есть формы волны (напряжения или тока) в течении времени, когда электрическая величина принимает высокое (абсолютное) значение, намного короче, например меньше чем 1/10, чем время, в течение которого эта величина равна нулевому (или  близко к нему) значению. Модуль 120 имеет два выходных вывода  125 и 130 соединенных с выводами обмоток 110 и 115, соответственно; третий вывод выхода 135 связан с другими выводами обмоток 110 и 115 и соединен с земляным   выводом всего  устройства.
В предложенном варианте конструкции  существующего изобретения, модуль 120 генерирует первую последовательность импульсов напряжения на ее выходных выводах  125 и 135, - временной интервал (в дальнейшем, обозначенном как "период") между двумя смежными импульсами (считающийся незначительным по отношению к их длине) фиксирован и имеет  значение связанное с использованием и  конструкцией электромагнитного устройства 100. Тесты были выполнены с различными фиксированными значениями  периодов до минимального значения около 10^-12 сек, но существующее изобретение, может быть осуществлено также с не фиксированным периодом . Импульсы напряжения, сгенерированные на выходных выводах  125 и 135 имеют амплитуду ( с рекомендованным значением относительно земного вывода), который принимает альтернативно "низкое" типовое значение VL и "высокое" типовое значение VH, где разность между амплитудой высокого типа импульса и амплитуды ближайшего по времени предыдущего низкого типа импульса больше или равна определенному минимальному значению, предпочтительно 50V. Таким образом, амплитуда этих импульсов напряжения изменяется непрерывно, и предпочтительно по случайному закону. Например, амплитуда импульсов напряжения принимает дискретные значения, раздельные друг от друга кратным числом IV в диапазоне определенных значений, например от минимального значения 380V до максимального значения 450V, как в последовательности, изображенной в первой  диаграмме рис. 2 (обозначенный  символом a). Последовательность импульсов напряжения, в свою очередь, составлена из нескольких импульсов того же самого типа (амплитуда отличается меньше чем на 50V), альтернативно серии импульсов другого типа, в конечном счете с числом, которое не фиксировано во времени, например случайное (например. VL-VL-VH-VH-VH-VL-VL-VL, VH-VH, ...),
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Модуль 120, кроме того генерирует вторую последовательность импульсов напряжения на выходных выводах  130 и 135, с периодом, равным периоду первой последовательности, сгенерированной на выходных выводах  125 и 135. Импульсы напряжения второй последовательности смещены, относительно соответствующих импульсов первой последовательности, на временной интервал, который фиксирован и короче чем этот период. Существующее изобретение может быть осуществлено с периодами из  двух последовательностей импульсов, которые не равны друг  другу и со смещением  и даже не фиксированной длины . Импульсы напряжения второй последовательности имеют амплитуду, которая является многократной  амплитуде соответствующих импульсов первой последовательности; особенно, амплитуда напряжения этих импульсов  принимает "кратно низкое" типовое значение VLm, и "кратно высокое" типовое значение VHm, соответствующее низкому типовому импульсу VL и высокому типовому VH импульса первой последовательности, соответственно. Предпочтительно, амплитуда каждого импульса второй последовательности равна 2,5 разам амплитуде соответствующего импульса первой последовательности, как изображено во второй диаграмме  Рис. 2 (обозначенный символом b); в альтернативных вариантах конструкции даже не фиксируется, используя мультипликативный фактор.
Первые и вторые последовательности импульсов напряжения, описанные выше подключены к обмотке 110 и 115, соответственно. В альтернативном варианте конструкции существующего изобретения, электромагнитное устройство 100 имеет отдельную обмотку и полную последовательность импульсов напряжения, соответствующую суперпозиции первой и второй последовательности, как изображено в третьей  диаграмме Рис. 2 (обозначенный символом c), приложенной к его выводам. Известно, что использование двух различных обмоток особенно полезно, когда период импульсной последовательностей  очень короток, так как это избегает интерференционных явлений между ближайшими импульсами первой и второй последовательности. Как описано подробно выше в отношении импульсов первой и второй последовательности, существующее изобретение может  быть осуществлено даже с полной последовательностью импульсов, отличной от изображенной последовательности. Например, в альтернативных вариантах конструкции, различные типовые импульсы следуют за друг другом в полной последовательности в любом порядке, есть только один, два, три или больше чем четыре типа импульсов с различной амплитудой, полная последовательность включает два или больше последовательных импульсов одного и того же  типа, и так далее. Кроме того,  следует отметить, что электромагнитное устройство 100 из существующего изобретения может быть осуществлено даже с отдельной обмоткой 110 и только описанная первая последовательность импульсов, прикладывается к этой обмотке.
В ином варианте конструкции существующего изобретения, электромагнитное устройство 100 включает несколько обмоточных пар (или несколько отдельных обмоток как описано выше), и импульсных последовательностей , подобных тем, которые описанным выше;  возможно увеличить период импульсных последовательностей  приложенных  к различным обмоткам, при использовании нескольких обмоток, получая то же самое исполнение электромагнитного устройства 100. Эти импульсные последовательности  могут быть размещены несколькими способами, - например, последовательности импульса имеют тот же самый тип или отличный тип, они имеют значения амплитуды импульсов, которые являются равными или отличными, они имеют равный или различный период, они по фазе  или смещены между друг другом, или так же временной интервал, который многократен  периоду или разного значения. Предпочтительно, как показано в рисунке, обмотки 110 и 115 - намотаны вокруг магнита 105, ток, текущий rethrough и соответствующий описанным импульсам напряжения генерирует магнитное поле, которое является в основном параллельным и согласующимся с магнитным полем, сгенерированным магнитом 105, согласно правилу правой руки; однако, существующее изобретение может быть осуществлено так же с другим расположением обмоток 110 115. Импульсы приложенные к обмоткам 110 и 115 возбуждают магнитное поле, созданное магнитом 105 и производят суммарное магнитное поле, имеющее амплитуду, которая  много больше, чем амплитуда магнитного поля, сгенерированного магнитом 105. Экспериментальные тесты показали, что результирующее магнитное поле имеет амплитуду намного больше (например в несколько тысяч раз) чем поле, произведенное магнитом 105 и что энергия, сгенерированная электромагнитным устройством 100 является намного больше, чем энергия, потребляемая модулем 120, чтобы генерировать импульсные последовательности .
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Электромагнитное устройство настоящего изобретения является подходящим, чтобы использоваться в различных применениях, например для того, чтобы произвести тепловую, электрическую, механическую энергию, и так далее. Пример двигателя, чтобы преобразовывать энергию, произведенную электромагнитным устройством настоящего изобретения в механическую энергию (особенно кинетическая энергия) изображен на Рис. 3a. Двигатель 300 включает постоянный элемент (статор) 302 и вращающийся элемент (ротор) 304, закрепленный с помощью подшипников (которые не показаны на рисунке) таким образом, что единственно возможное относительное движение является вращение вокруг общей оси 306. Короткозамкнутый электрический проводник 307 намотан продольно в форме спирали на роторе 304. Статор 302 включает постоянный магнит в форме полого цилиндра с северным (N) и южным (S) полюсами, расположенных продольно на концах. Желательно магнит статора 302 делить продольно на несколько  частей 308-322 (в этом примере на восемь), чтобы уменьшить вихревые токи.
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Обращаясь теперь к Рис. 3b (элементы общего с Рис. 3a обозначены с теми же самыми номерами ссылок) где показан детальный разрез структуры магнита 308 (подобные соображения распространяются и на другие магниты 310-322). Углубления (или пазы), которые предназначены для электрического проводника 324 (324-338 в Рис. 3a), это например медный провод с поперечным сечением 1мм, расположены на поверхности магнита 308; электрический проводник 324 намотан вокруг магнита 308 в форме спирали, распространяющейся продольно в обоих направлениях и состоящей, например из ста витков. Другие пазы предназначены другого электрического проводника 340, изолированного от обмотки 324; проводник 340 - аналогично намотан продольно вокруг магнита 308 в форме спирали, сформированной например из ста витков. Сквозные отверстия 356 в магните 308, предпочтительно перпендикулярны к общей оси 306 и соответственно к линиям магнитного поля, сгенерированного магнитом 308. В полости 356 располагают по крайней мере один электромагнитный модуль 358, включая полый цилиндрический статор 360 из ферромагнитного материала, на котором спирально намотан электрический проводник 362 расположенный продольно. Ротор 378 вращающийся подвижный (относительно статора 360) вокруг общей оси, установлен в статоре 360; электрический проводник 380, аналогично намотан в форме спирали, на роторе 378, и связан с внешней стороной посредством скользящих контактов, например электрических щеток. Обмотка 362 (первичная обмотка) состоит из множества витков (например 100), это меньше чем число витков на  обмотке 380 (вторичная обмотка) (например 250). Вторичная обмотка  380 и обмотка 340 - соединены параллельно, с общим выводом  и другим оконечным соединением на земляной вывод; первичная обмотка 362 и обмотка 324 - аналогично соединены параллельно, с общим выводом и другим оконечным соединением на земной вывод.
Возвращаясь назад к Рис. 3a, каждая обмотка 324-338 - соединены параллельно  к обмоткам,  напротив оси 306; особенно, не земляной вывод обмотки 324 (на магните 308) связан с соответствующим выводом обмотки 332 (на магните 316), и обмотки 326-334,  328-336 и 330-338 аналогично связаны. Предпочтительно, емкостный элемент 381, типовой конденсатор, имеющий емкость, меньшую чем 40nF, связан последовательно с парой обмоток, например пара 324 - 332, и конструктивно увеличивает стартовый момент при действии нагрузки. Двигатель 300  включается сигналом с электронного процессорного  модуля 382 (например процессор типа ORION для обработки мощных аудио сигналов) имеющий множество выводов, равные числу обмоточных пар 324-338 (четыре в этом примере) и соединенных выходными выводами  на земляной вывод. Каждый выходной вывод  модуля 382 связан с не заземленным выводом соответствующей пары обмоток 324-338.  Сигнальный процессорный модуль 382 управляемый  сигналами, созданными  логическим модулем 383, Им может быть,  например цифровой сигнальный процессор (ЦСП) в виде электронной карты, которая установлена в персональном компьютере (PC).
В состав двигателя 300 входит электромагнитный модуль 384, который состоит из полого цилиндрического статора 386 из ферромагнитного материала, на котором размещен электрический проводник 388, намотанный спирально и продольно. Ротор 390 подвижный вращающийся (относительно статора 386) вокруг общей оси установлен в статоре 386; электрический проводник 392 аналогично намотан в виде спирали на роторе 390, и связан с внешней стороной посредством скользящих контактов, например щеток. Обмотка 388 (первичная обмотка) имеет низкое число витков (например сто), в то время как обмотка 392 (вторичная обмотка) имеет большое число витков (например тысяча). Один вывод вторичной обмотки 392 связан с земляным выводом, в то время как другой вывод связан со входным выводом модуля 382. Первичная обмотка 388 - соединена, посредством электромагнитного переключателя 394 или любых эквивалентных устройств (управляемый логическим модулем 383), с электрическим генератором З96, например аккумуляторной батареи, которая обеспечивает напряжение 12V в на ее положительном (+) и отрицательный (-) выводах и которая имеет емкость1,9  ампер-часа. Вывод первичной обмотки 388 связан с земляным выводом, в то время как другой вывод связан (через переключатель 394) с положительным выводом электрического генератора 396; отрицательный вывод электрического генератора 396 связан с земляным выводом.
Логический модуль 383 периодически включает переключатель 394 на короткий период времени, чтобы подключить основную импульсную последовательность  к первичной обмотке 388. Длина этого периода обратно пропорциональна (при том же самом исполнением двигателя 300) числу пар обмоток  324-338 размещенных на статоре 302; в этом примере, переключатель 394 включается через каждые 10^-6 сек, на время  10^-7 сек. Эти быстрые изменения тока прикладываются к первичной обмотке 388 и производят магнитное поле с переменной амплитудой; передача изменений потокосцепления через вторичную обмотку 392 генерирует последовательность умноженных основных импульсов  на концах обмотки 392, чья амплитуда (определяющая минимальное низкое типовое значение VL) связана с отношением числа витков обмоток 392 и 388. Эта последовательность умноженных базовых импульсов, имеющих фиксированную амплитуду  (например 380V), обеспечивает сигнал на входной вывод обрабатывающего модуля 382. Необходим, по крайней мере еще один  электромагнитный модуль (который не показан в рисунке), подобный модулю 358 изображенный на Рис. 3b, или других эквивалентных устройств, чтобы генерировать магнитное поле, имеющее направление  перпендикулярное к оси ротора 390, созданное в статоре 386. Индуцированный ток, имеющий противоположное направление, соответствует каждому положению и изменению фронтов основных импульсов, сгенерированный обмоткой 390. Описанный индуцированный ток, который создан внутренним магнитным полем для последующего электромагнитного модуля, течет в обмотке 390; обмотка 390 подчинена альтернативной силе  вращающей ротор 390 по часовой  или против часовой стрелки. Таким образом, с описанной структуры возможно получить последовательность импульсов напряжения, имеющую очень короткий период; альтернативно, та же самая импульсная последовательность может быть получена обычными средствами.
Сигнал, процессорного модуля 382 (управляемый логическим модулем 383) изменяет амплитуду каждого полученного импульса напряжения, генерируя импульсы напряжения, имеющие амплитуду между  минимальным и максимальным значением, например 450V (определение максимального высокого типового значения VH). Низкий тип импульса напряжения VL наличия амплитуды со случайным значением выше или равный 380V подается в определенный момент к первому соединению выходных выводов  обмоточной пары 324-332; высокий тип VH импульса напряжения, имеющий амплитуду со случайным значением ниже или равный 450V и по крайней мере на 50V выше чем амплитуда предыдущего импульса, подается в следующем периоде на этот вывод, и так далее как подробно описано выше. Подобная последовательность импульсов напряжения, но с различными значениями подключается ко второму соединению выходных выводов  смежной обмоточной пары 326-334; эта последовательность импульсов - смещена относительно той, что прикладывалась к обмоточной паре 324-332, таким образом, чтобы, когда низкий тип импульсов VL находится на первом выводе выхода, высокий тип VH импульса находился на втором выводе выхода, и наоборот. Подобным способом, импульсная последовательность , смещенная относительно той, что прикладывалась обмоточной паре 326-334, подключается к третьему соединению выходных выводов  обмоточной пары 328-336 и импульсная последовательность, смещенная относительно предыдущей, подключается к четвертому соединению выходных выводов  обмоточной пары 330-338. Пример импульсных последовательностей , сгенерированных сигнальным процессорным модулем 382:
1) 380V 448V 381V 447V 383V 450V 382V...
2) 449V 380V 450V 381V 448V 382V 447V... 
3) 384V 449V 383V 448V 380V 446V 383V... 
4) 450V 382V 448V 385V 449V 381V 446V...
Как может быть замечено, амплитуда импульсов напряжения, приложенных в определенные моменты к нескольким обмоточным парам 324-338 с пространственным распределением аналогично, амплитуде импульсов напряжения приложенных к каждой обмоточной паре с временным распределением.
Этот вариант конструкции (где типы импульсов с низким и высоким напряжением с амплитудой не меньше чем 380V по случайному закону  чередуются в пространстве и во времени) дает возможность получить плавное движение без рывков ротора 304. Двигатель 300 может работать от различных импульсных последовательностей, как описано выше.
Импульсная последовательность  приложена, к каждой обмотке 324-338 кроме того она так же подключена к первичной обмотке 362 от соответствующего электромагнитного модуля 358 (см. Рис. 3b) и к другим обмоткам, которые не показаны на рисунках. Как описано, электромагнитный модуль 384, генерирует импульс, соответствующий каждому импульсу приложенного напряжения и соответствующей амплитуды к первичной обмотке 362, многократно больше входного импульса. Его величина пропорциональна отношению числа витков обмоток З62 и 380. Импульс генерируется на вторичной обмотке 380 с некоторой задержкой (около 10^-13сек). Например,  каждый импульс на вторичной обмотке, (катушка 380) имеют амплитуду,  2,5 раза большую амплитуды соответствующего входного импульса. Импульсная последовательность, сгенерированная таким образом на вторичной обмотке, катушки 380 приложена к обмотке 340, и это напряжение немного смещено или задержано, относительно входной импульсной последовательности  (непосредственно приложенной к обмотке 324).
Импульсы приложенные к обмоткам расположенных на магнитах 308-322 производят, как описано выше, очень высокие изменения амплитуды магнитного поля, которое генерирует соответствующие изменения потокосцепления на обмотке 307;  результирующая наведенная электродвижущая сила той же самом природы что и ток. В то же самое время, импульсы приложенные к обмотке 362 и другим аналогичным обмоткам производят магнитное поле,  перпендикулярное направлению оси 306. Индуцированный  ток, описанный выше в обмотке 307, который создан внутренним магнитным полем, созданный этими обмотками, и тогда возникает действие электромагнитной силы, в направлении, согласно правилу левой руки. Эта сила вращает ротор 304 и чем короче период импульса, тем  выше, скорость вращения. Следует отметить, что можно изменить направление вращения ротора 304, изменяя направление тока в обмотках с помощью переключателей (которые не показаны на рисунках). Испытательные результаты показали, что очень высокую мощьность на валу (например 20kW), с холостыми оборотами, около З000 оборотов в минуту, получена, при незначительной потребляемой мощности от электрического генератора 396 (например 0,07A в 12V, которая составляет 0,84W). В другом варианте конструкции, вал двигателя соединен с генератором переменного тока или генератором постоянного тока (не показанный в рисунке) для того, чтобы произвести электрическую энергию. Интересно, что очень небольшая часть произведенной энергии используется чтобы запитать источник 396.
Необходимо отметить, что двигатель, описанный выше может быть построен иными способами, например, модифицируя  короткозамкнутую обмотку статора и связанные обмотки на постоянных магнитах  (подключенных к сигнальному процессорному  модулю посредством скользящих щеток) расположенных на роторе, или используя другого числа витков проводников вокруг постоянных магнитов (до отдельной обмотки с отдельным постоянным магнитом), или модифицируя электромагнитные модули в магнитах на статоре не перпендикулярных к общей оси, или запитывая обмотку на роторе постоянным током, или заменяя ту же самую обмотку проводящими шинами,  которые соединяются на концах двумя соединительными кольцами, или применяя традиционный модуль генерации импульсов.
Развитый вариант конструкции двигателя 300  включает датчики позиции (не показанные на рисунке) регистрации скорости вращения ротора 304 (и возможно и также роторов 378 и 390). Зарегистрированные значения подаются к логическому модулю 383, который соответственно регулирует работу двигателя 300. Если скорость вращения выше чем заданное значение, логический модуль 383 увеличивает период импульсной последовательности, если скорость ниже, чем заданное  значение, то уменьшает этот период; когда скорость вращения не является стабильной, логический модуль 383 увеличивает минимальное значение амплитуду импульсов напряжения.
Двигатель 300 при работе нагревается вследствие процесса преобразования энергии; это было проверено тестами. Если температура в статоре 302 повышается до критического значения, приблизительно 100 °, движение ротора 304 останавливается и  начинаются снова, как только температура падает ниже критического значения. Температура двигателя 300 увеличивается при подаче,   то же самого импульсного напряжения, описанного выше (даже без движения ротора 304), таким образом,  эта особенность может  использоваться, когда устройство предназначено, чтобы использоваться как тепловой генератор. Напротив, когда устройство работает как двигатель, то должно применяться охлаждение, например самовентиляция, где холодный воздух подается на внутреннюю поверхность статора 302  вентилятором, закрепленного на валу двигателя.
В предложенном варианте конструкции двигатель 300 работает в управляемой атмосфере. Особенно, статор 302 и ротор 304 установлены в контейнере (не показанный в рисунке) при давлении ниже чем атмосферное давление, например ниже чем 100 mbar (предпочтительно 70 mbar). В этой ситуации, показано, что производство теплоты фактически незначительно и что выход двигателя 300 улучшается значительно.
Структура, описанная выше может использоваться с незначительными изменениями, как электрический генератор. Достаточно заменить ротор 304 с постоянным электрическим проводником (индукционный проводник),  намотать в форме типовой продольной катушки, которая будет связана с внешней нагрузкой схемы .
В этом случае электромагнитные модули (358 на Рис. 3b) расположенные в отверстиях, сделанных в постоянных магнитах и  обмотки (340 на Рис. 3b) размещенный на постоянных магнитах не используются. В предложенном варианте конструкции, каждая импульсная последовательность  генерирована сигнальным процессорным модулем (382 на Рис. 3a) и приложенная к паре противоположных обмоток (324-338 на Рис. 3a), размещенных вокруг постоянных магнитов, составлена одним или более импульсами того же самого типа, чередуемого с одним или большим импульсами различного типа, при чем число последовательных импульсов того же самого типа случайно. Практически, сигнальный процессорный модуль обеспечивает случайную последовательность различных типов сгенерированных импульсов на его выходных выводах .
Способом, подобным, описанному выше с корпусом, импульсные последовательности  вызывают вариацию сцепления магнитного потока через эту катушку и индуцируют электродвижущую силу с очень высокой результирующей мощностью (например несколько десятков кВт) непосредственно на концах катушки.  Результаты испытаний показали, что значение напряжения в концах индукционной обмотки связано с разностью между амплитудой импульсов низкого типа  VL и амплитудой импульсов высокого типа VH ; например, разность приблизительно 60V использовалась, чтобы получить напряжение 220V. Кроме того, должно быть отмечено, что электрический генератор, описанный выше не нагревается, таким образом, это обстоятельство может использоваться при работе при атмосферном давлении без всякой системы охлаждения.
Человек, опытный в технологиях конечно может в состоянии сделать много модификаций и изменений в электромагнитном устройстве, описанным выше, чтобы удовлетворить конкретные и специфические требования, однако, в рамках защиты изобретение  определено в соответствии с следующими заявлениями. 
ЗАЯВЛЕНИЯ
1. Электромагнитное устройство (100) включая средства (105) для генерации магнитного поля, по крайней мере один электрический проводник (110, 115) размещенный внутри указанного   магнитного поля, электромагнитное устройство (100), включающее устройство (120) для того, чтобы генерировать по крайней мере одну последовательность электрических импульсов, имеющих переменную амплитуду во времени, указанное средства для того, чтобы генерировать импульсы (120) соединено с электрическими проводниками (110 115), или электрическим проводникам, для того, чтобы использовать импульсную последовательность или передачу одной импульсной последовательности, к электрическим проводникам (110 115), или к каждому электрическому проводнику.
2. Электромагнитное устройство (100) согласно заявлению 1, где средство чтобы генерировать магнитное поле составлено по крайней мере одним постоянным магнитом (105).
3. Электромагнитное устройство (100) согласно заявлению 2, где электрические проводники (110 115)  намотанные вокруг постоянного магнита (105).
4. Электромагнитное устройство (100) согласно любому заявлению от 1 до 3, где  последовательности импульсов  или одна последовательность, с выбранным фиксированным периодом .
5. Электромагнитное устройство (100) согласно любому заявлению от 1 до 4, где  электрические импульсы - импульсы напряжения.
6. Электромагнитное устройство (100) согласно заявлению 5, где последовательности импульсов или одна последовательность импульсов, включает по крайней мере импульс первого типа (VL), чередуемого,  по крайней мере, с импульсом второго типа (VH),  разность между амплитудой каждого импульса второго типа (VH) и мгновенной амплитудой  предыдущего импульса первого типа (VL) должна быть не меньше чем определенного значения.
7. Электромагнитное устройство (100) согласно заявлению 6, где определенное значение - 50V.
8. Электромагнитное устройство (100) согласно заявлению 6 или 7, где амплитуда каждого импульса первого типа (VL) - по крайней мере 380V.
9. Электромагнитное устройство (100) согласно любому заявлению от 6 до 8,  где амплитуда импульсов случайна,
10. Электромагнитное устройство (100) согласно любому заявлению от 6 до 9, где последовательности импульсов, или одна последовательность импульсов, включает импульс третьего типа (VLm) и импульс четвертого типа (VHm), соответствующий каждому импульсу первого типа (VL) и  импульсу второго типа (VH), соответственно, каждый импульс третьего (VLm) и импульс четвертого типа (VHm), имеющий амплитуду, многократную  амплитуде соответствующего импульса.
11. Электромагнитное устройство (100) согласно заявлению 10, где амплитуда каждого импульса третьего (VLm) и четвертого типа (VHm) - 2,5 раза амплитуда соответствующего импульса.
12. Электромагнитное устройство (100) согласно заявлению 10 или 11, где каждый импульс третьего (VLm) и четвертого типа  (VHm) отделены от соответствующего импульса временным интервалом который короче, чем указанный период.
13. Электромагнитное устройство (100) согласно любому заявлению от 10 до 12, включает по крайней мере одну пару указанных электрических проводников (110 115), где последовательности импульсов, или одна последовательность импульсов, составленной передаче одной и второй последовательности импульсов, включая только импульсы первых (VL) и вторых типов (VH) и только импульсы третьего (VLm) и четвертого типа (VHm), соответственно, первая и вторая последовательность, подключенная к первому (110) и второму (115) электрическим проводникам пары (110 115), соответственно.
14. Генератор теплоты, включая электромагнитное устройство (100) согласно любому заявлению от 1 до 13.
15. Двигатель (300), включая электромагнитное устройство согласно любому заявлению от 1 до 13, первый (304) и второй (302) элемент, вращающийся друг  относительно друга вокруг общей оси (306), где первый элемент (304) включает по крайней мере одну схему электрического  проводника (307) и второго элемента (302), включает  средства (308-322) для генерации магнитного поля. 
16. Двигатель (300) согласно заявлению 15, где первый элемент - ротор (304), и второй элемент - статор (302), электрическая схема проводника (307) представляющая собой  продольную намотку  вокруг ротора (304) в форме спирали.
17. Двигатель (300) согласно заявлению 16, где статор (302) и ротор (304) закрыты в контейнере при давлении ниже чем атмосферное давление.
18. Двигатель (300) согласно заявлению 17, где показано, что давление ниже чем 100 mbar.
19. Двигатель (300) согласно любому заявлению от 15 до 18, где средство чтобы генерировать магнитное поле составлено множеством указанных постоянных магнитов (308-322) изолированных между собой, соответствующая первичная (324-336) и вторичная электрические обмотки (340), последняя намотана проводником вокруг каждого из магнитов (308-322).
20. Двигатель (300) согласно заявлению 19, где первичные электрические проводники (324-338) имеют четное число, каждый из первичный электрический проводник (324-330)  параллельно подсоединен первичным электрическим проводникам (332-338) напротив общей оси (306), для  использования той же самой первой импульсной последовательности .
21. Двигатель (300) согласно заявлению 20, где первая импульсная последовательность, приложенная к каждому первичному электрическому проводнику (324-338) смещена относительно первой импульсной последовательности, приложенной в указанный период по крайней мере к одному смежному первичному электрическому проводнику (324-388).
22. Двигатель (300) согласно любому заявлению от 15 до 21, далее включает первый электромагнитный модуль (358), соответствующий каждому первому (324-338) и второму (340) электрическим проводникам, каждый первый электромагнитный модуль (358), включая первую первичную обмотку (362) и первую вторичную обмотку  (380), для производства напряжение, многократного  напряжению прикладываемого к первичной обмотке (362) на первой вторичной обмотке (380) с задержкой, равной указанному временному интервалу. Первая первичная обмотка (362) являющийся параллельным соединением с первичными электрическими проводниками (324-338) для того, чтобы быть входом соответствующей первой последовательности импульсов и первая вторичная обмотка (380) являющийся параллельным соединением соответствующему второму электрическому проводнику (340) для того, чтобы подключить соответствующую вторую последовательность импульсов.
23. Двигатель (300) согласно заявлению 22, где каждых первых первичных обмоток (362) и каждый первых вторичных обмоток (380) размещенных на первом статоре (360) и первом роторе (378), соответственно.
24. Двигатель (300) согласно заявлению 22 или 23, где каждый первый электромагнитный модуль (358) установлен в отверстии (356) расположенном поперек в соответствующем магните (308).
25. Двигатель (300) согласно любому заявлению от 15 до 24, где средством для того, чтобы генерировать импульсы является второй электромагнитный модуль (384), включенный второй первичной обмоткой (388) и второй вторичной обмоткой, катушка (392) чтобы производить напряжение, многократное  напряжению приложенному ко  второй первичной обмотке (388), на второй вторичной обмотке  (392); вторая первичная обмотка (388) являющийся параллельно подключенной к электрическому генератору (396) через переключатель (394) для того, чтобы быть источником сигнала основной импульсной последовательности для  вторичной обмотки (392), питающей процессорный модуль (382) для того, чтобы  умноженную основную импульсную последовательность, сигнальный процессорный модуль (382) использовал изменение амплитуды каждого умноженного основного импульса, чтобы генерировать первые импульсные последовательности  на его выходных выводах.
26. Двигатель (300) согласно заявлению 25, где вторая первичная обмотка (388) и вторая вторичная обмотка (392), размещена на втором статоре (386) и втором роторе (390), соответственно, второй электромагнитный модуль (384), включая средство генерации магнитного поля, перпендикулярного к оси второго ротора (390).
27. Двигатель (300) согласно заявлению 25 или 26,  включает логический модуль (383) для того, чтобы управлять сигнальным процессорным модулем (382) и  переключателем (394).
28. Двигатель (300) согласно заявлению 27,  включает датчик для определения и измерения  скорости вращения ротора (304), логический модуль (383) изменяет  период и/или амплитуду импульсов первых последовательностей в зависимости от показаний датчика.
29. Двигатель (300) согласно любому заявлению от 15 до 28,  включает емкостное устройство (381) подключенное последовательно к по крайней мере к одному из первичных электрических проводников (324-338).
30. Электрический генератор, включающий электромагнитное устройство согласно любому заявлению от 1 до 13 и возбуждаемый электрическим проводником размещенным внутри указанного магнитного поля.
31. Электрический генератор согласно заявлению 30, где число последовательных импульсов того же самого типа в каждой последовательности импульса случайно.
32. Метод для того, чтобы производить энергию, включающую шаги: генерация магнитного поля, генерация по крайней мере одной последовательности электрических импульсов, имеющих переменную амплитуд во времени, применяя соответствующую последовательность импульсов по крайней мере к одному электрическому проводнику размещенному внутри указанного магнитного поля.
