Примем условия и определения:
Обороты двигателя, т.е обороты на выходном валу двигателя: nдв. =  const., т.е. вращательное движение вала равномерное.

При равномерном вращательном движении силы, прилагаемые к валам  – величины постоянные.

Обороты на входе в редуктор nвх. = nдв.
Угловое перемещение в 360 градусов вала на входе в редуктор:  φвх.   = 2 * π.

Если nвх. = 1,  то правомерна замена целочисленного значения  nвх. на радианную величину  φвх.
Обороты на выходе из редуктора:  nвых.    
Угловое перемещение в 360 градусов вала на выходе из редуктора:  φвых.   = 2 * π.

Если nвых. = 1,  то правомерна замена целочисленного значения  nвых. на радианную величину  φвых.    

В общем случае кпд не учитываем:  η = 1.

В общем случае работу трения не учитываем:  Aтр.= 0. 
Коэффициент редукции редуктора:  κ
Момент  силы на входном валу редуктора:  Mвх.    
Момент  силы на выходном валу редуктора:  Mвых.    
Работа силы на входном валу редуктора:  Aвх.    
Работа силы на выходном валу редуктора:  Aвых.    
Мощность силы на входном валу редуктора:  Nвх.    
Мощность силы на выходном валу редуктора:  Nвых.    
Решение: 

Расчитаем работу Aвх.   передаваемую  входному валу редуктора при угловом перемещении последнего на 360 градусов.

Aвх.   = Mвх.   * φвх.  = Mвх.   * 2 * π         (1)
Расчитаем работу Aвых.   снимаемую с  выходного вала редуктора при угловом перемещении последнего на 360 градусов.

Aвых.   = Mвых.   * φвых.  = Mвых.   * 2 * π            (2)
Формула редукции моментов (в понижающем редукторе):  Мвых. = Мвх. * κ  (при целочисленном значении κ), 
следовательно после подстановки в правую часть равенства  (2) нового значения Мвых. получаем:
Aвых.   = Mвых.   * 2 * π = Мвх. * κ  * 2 * π    или используя формулу  (1) получаем  Aвых.   = κ  * Aвх.          (3) 
Таким образом понижающий редуктор выступает в качестве концентратора работы, переданной через входной вал на выходной.  
	n=k
	
	φ=2*π*κ

	ΣAвх.     
	или
	ΣAвх.     

	n=1
	
	φ=2*π


Т.е., за один оборот выходного вала редуктора с него снимается работа Aвых.   равная  суммарной работе ΣAвх. переданной входному 

валу редуктора  от приводного двигателя за количество оборотов последнего равное коэффициенту редукции.
Таким образом, из формулы  (3) видно, что, при понижающей редукции, Aвых.   больше чем Aвх.   в κ раз, приведенное к одному обороту выходного вала редуктора. 

Мощность Nвых. = f Aвых. (t)  =  Aвых. /  t                  (4)
является прямо пропорциональной скоростной характеристикой Aвых.  при равномерном вращательном движении валов редуктора. 

Примем t =1.  Согласно формулам (4) и (5)            Nвых.   = κ  * Nвх.                   (6)
Таким образом, формула  (6) доказывает, что понижающий редуктор также выступает и в качестве концентратора мощности, переданной через входной вал на выходной
	n=k
	
	φ=2*π*κ

	ΣNвх.     
	или
	ΣNвх.     

	n=1
	
	φ=2*π


и при понижающей редукции, Nвых.   больше чем Nвх.   в κ раз, приведенное к одному обороту выходного вала редуктора. Именно этот показатель является основополагающим при оценке нагрузочной мощности генератора подключаемого к выходному валу редуктора.
