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БТГ  «Гравитационно-Электростатический Конвертор». 

  В этой статье показан «электростатический»  вариант схемы БТГ «Гравиконсервы». 

Немного теории о типовых конвертерах. 

   Существует несколько видов преобразователей энергии, использующих природный эффект электростатической индукции, которые превращают механическую энергию в электрическую посредством изменения емкостного сопротивления заряженного конденсатора. Запас энергии конденсатора можно рассчитать

по простой формуле: W=Q2/(2C).  Из этого соотношения можно вывести заключение: если емкостное сопротивление конденсатора C увеличивается, а накопленный заряд Q остается неизменным (неизменным, когда конденсатор отключается от источника питания), накопленная на конденсаторе энергия возрастает. То есть, механическое устройство, работающее на этом принципе, играет роль генератора постоянного тока. 

       Изменить ёмкостное сопротивление конденсатора механически можно разными способами. Из формулы плоского конденсатора [C=eS/d] видно, что емкостное сопротивление зависит  в том числе от расстояния между пластинами [d]. Изменяя  между пластинами конденсатора переменной ёмкости,  можно преобразовывать механическую энергию в электрическую. Такой метод показан на рис.1 . При увеличении расстояния между заряженными пластинами конденсатора, силы Кулона  стремятся втянуть внутренний электрод обратно.
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                                                            Рис.1

   На рис.1 показана принципиальная схема действия  устройства,    типового и широко известного  механического конвертера, использующего для достижения технического эффекта устройством   физический эффект «Электростатическая Индукция». 
 В типовом механическом конвертере  низкое входное напряжение U1 преобразуется в более высокое выходное напряжение U2 , в то время как выходной ток и входной ток одинаковы, и соответственно, выходная мощность превышает входную электрическую мощность. 

  В типовом роторном конвертере, когда один электрод ротора обращён к заземлённому сегменту внизу, они образуют конденсатор, заряженный до напряжения U1 через нижний подвижный контакт b1 . При повороте ротора, заряженный электрод ротора  размыкается с контактом b1 и перемещается в верхнее положение. Этому вращению противодействуют силы притяжения Fr , указанные на рис.1. Когда заряженный электрод касается верхнего контакта b2 , можно извлечь переносимый им заряд под действием более высокого напряжения U2 , так как расстояние до заземлённого электрода увеличилось и их взаимное ёмкостное сопротивление уменьшилось.

Принципиальная схема электростатического генератора с механическим приводом типа «Гравиконсервы»
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                                                            Рис. 2

На рисунке 2 показана схема устройства «Гравитационно-Электростатического Конвертера». Это герметичная ёмкость кольцевой формы, симметричное колесо с уравновешенным моментом сил на горизонтальной оси вращения. 
Ёмкость заполнена жидкостью-диэлектрик, например, трансформаторным маслом. Внутри ёмкости  по окружности закреплены модули «гравиконсервы».  На рисунке показаны только два модуля вверху и внизу колеса.
Каждый модуль представляет собой высоковольтный конденсатор переменной ёмкости, так как пластины плоскостного конденсатора изолированы упругим материалом и имеют степень свободы, могут изменять расстояние между собой.
Принцип работы «Гравитационно-Электростатического Конвертера» аналогичен принципу работы механического конвертера, показанного на рисунке 1. Отличается тем, что принудительная механическая работа по увеличению расстояния между пластин для получения эффекта приращения ЭДС  осуществляется  расширением эластичного изолятора, играющего в этом случае роль объёмной пружины, запасшей механическую энергию при её сжатии.
Эластичный изолятор-пружина это - «гравиконсерва», в соответствии с определением этого термина для всего семейства вариантов принципиальной схемы БТГ Богомолова («Гравиконсервы» ). 

В вертикально расположенном колесе в гравитационном поле Земли в жидкости существует градиент гидростатических давлений веса столба жидкости. 
Каждый модуль при вращении колеса работает на два такта.

В первом такте, в крайнем нижнем положении модуля, под действием максимальной силы давления на пластины обкладок конденсатора, они сближаются и сжимают эластичный диэлектрик, тем самым, запасая механическую энергию. В этом положении конденсатор заряжается от внешнего источника электроэнергии.
Во  втором такте, в крайнем верхнем положении гидростатическое давление на пластины конденсатора минимально. По конструкторскому замыслу, аккумулированная энергия и механическая мощность объёмной пружины модуля должна быть больше суммы мощностей притяжения пластин силой Кулона и минимального гидростатического давления. В этом случае пластины удаляются друг от друга в результате механической работы пружины. В этом верхнем положении модуля можно извлечь переносимый им заряд под действием возникшего более высокого напряжения, так как  ёмкостное сопротивление в конденсаторе уменьшилось, по сравнению с нижним положением модуля.

Предполагается, что привод во вращение колеса «ГЭК» будет осуществляться внешним приводом  малозатратно, а получаемая полезная мощность ЭДС будет существенно выше затрат на привод.
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