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Тезисы к докладу:  «Физика вакуума и альтернативные источники энергии»

Докладчик: физик-теоретик Бронский О.Н.

Общественная организация: Самарская Физическая Группа (СФГ), Самара, Россия
Самарская Физическая Группа (СФГ) – Группа физических  исследований вакуумных источников энергии.

Тезисы доклада
Доклад посвящен новейшим фундаментальным исследованиям в области получения энергии вакуума.  Приводятся следующие тезисы:

1. Вакуум обладает плотностью энергии. Материя – увеличение плотности энергии вакуума и может образовываться из вакуума и снова переходить в него. Это подобно образованию льда из воды и таянию льда. Это изменение вакуума - называется поляризацией вакуума. Ниже, мы сформулируем закон сохранения энергии и закон энтропии с учетом системы вакуума, как энергонесущей среды.

1.1 Закон сохранения энергии. - Закон сохранения энергии физической системы выполняется в самом общем случае вместе с энергией вакуума, отсюда энергия физически изолированной системы может быть не постоянной. Энергия изолированной системы может увеличиваться или уменьшаться за счет энергии вакуума. Это новая формулировка закона сохранения энергии. 

1.2 Закон энтропии. Следующий закон – закон энтропии энергии изолированной системы. Закон энтропии физически изолированной системы формулируется следующим образом. - Обмен энергией между изолированной физической системой и вакуумом происходит тогда, когда энергетические операторы физической системы не линейны.                        

1.4 Нелинейность операторов энергии изолированной физической системы обусловлена взаимодействием ее подсистем. Изучение нелинейности операторов энергии изолированной системы составляет  сущность фундаментальных исследований группы СФГ. Используя нелинейность операторов энергии механической, электрической и других систем, можно строить устройства, получающие энергию из вакуума (это уже доказано практикой). Они являются открытыми системами и потому имеют КПД более единицы, относительно подводимой к ним энергии, так как присоединяют дополнительную энергию вакуума. Положительное изменение энергии системы наблюдается при положительном значении энергетического оператора, который может использоваться в энергетике для конструирования источников энергии. 

2. Конвертация энергии вакуума – путь энергетики. В мире существует множество природных процессов и множество устройств, построенных различными изобретателями в разные времена, использующих этот закон сохранения энергии и энтропии для получения энергии. Анализ нелинейных операторов энергии позволяет определить принцип действия любого устройства и произвести единую классификацию всех устройств на базе нелинейных операторов энергии изолированных систем и форм физического движения. Эта классификация приведена в фундаментальных исследованиях группы СФГ наряду с операторами. 

2.1 Устройства по получению энергии вакуума называются энергетическими конвертерами (преобразователями энергии вакуума), преобразующими форму энергии вакуума в привычные для нас формы, – механическую, электрическую, тепловую и т.д. энергию. Более того, преобразование форм энергии друг в друга основано на форме энергии вакуума, как форме объединяющей все формы энергии.

2.2 Созданная СФГ теория нелинейных энергетических операторов позволяет строить и проектировать устройства получения энергии вакуума любой мощности. Это составляет сущность новой энергетики вакуумных источников энергии, основанной на получении энергии вакуума на энергетических конвертерах. Развитие данной энергетики дело ближайшего будущего. Эта энергетика абсолютно экологически чиста и безопасна. Превращение энергии вакуума в энергию изолированных физических систем происходит также в природных процессах. 

3. Причина того, что Новая Энергетика пока не известна в широких кругах, в том числе научных, состоит в том, что существует противоречие между парадигмой официальной физической науки и новой науки - альтернативной физики, основанной на парадигме энергии вакуума. 

Классическая наука, отвергнув парадигму энергии вакуума, ошибочно сформулировала закон сохранения энергии, как закон постоянства энергии изолированной системы, без учета энергии вакуума, вследствие чего были наложены ограничения на науку и практику, вызванные трактовкой и применением данного закона. 

Следствием этого явилась энергетика, использующая только энергию топлива или природных сред и перепады в плотности энергии. Также ограничения были наложены и на всю науку: механику, теорию электричества, физику, химию и инженерные науки. 

Теперь настало время преодолеть эти ограничения, благодаря наличию следующего ряда обстоятельств: 

1 -  дальнейшему познанию физикой естественных законов природы;

2 - новой физической парадигме, основанной на энергии вакуума 

3 - наличию теории, объясняющей получение энергии вакуума, на базе нелинейности энергетических операторов изолированной физической системы и наличию способов расчета энергетических конвертеров

4 – массовому созданию изобретателями и учеными и отдельными фирмами энергетических конвертеров, являющихся открытыми системами, получающими энергию вакуума, и работающими с КПД более 1; также, наличию в мире множества патентов по этой теме

5 - развитию потребностей человечества в энергии и в улучшении экологии

6-  развитию Новой Энергетики в мире;  См. материалы, представленные в докладе:  «Физика вакуума и альтернативные источники энергии» и в брошюре Бронского О.Н. «Альтернативные источники энергии».  

Указанные обстоятельства позволяют говорить о новых технологиях производства энергии. Мы можем разрабатывать и создавать вакуумные источники энергии, так как понимаем принципы их функционирования. Ученые и инженеры могут рассчитывать их, используя формулы нелинейных физических операторов энергии. 

Мы представляем Вам доклад «Физика вакуума и альтернативные источники энергии», содержащий основы теории и практики построения вакуумных источников энергии. 

Предлагаем использовать новые физические законы и знания (а также накопленную информацию) для построения экологически чистых источников  вакуумной энергии и решения энергетических и экологических проблем.  В том числе в качестве альтернативных источников энергии автомобильного транспорта и источников энергии и тепла для больших городов. Это экологически чистые источники энергии, не создающие вредных выбросов. Нам известен ряд таких технологий и конкретные устройства, производимые рядом фирм и изобретателей. Это новые технологии производства и использования энергии, разлитой в окружающей среде и очень дешевой и достаточно простой в получении. Энергетические конвертеры как технические системы не сложнее используемых в энергетике систем топливных источников энергии, но используют другие физические принципы. 

Бронский О.Н. 

Доклад группы СФГ 9 октября 2008года на конференции.
ПРИЛОЖЕНИЕ 3 Вступление из брошюры Бронского  О.Н.  «Альтернативные источники энергии» Брошюра, 52 стр., Самара, Россия, ДСП _СФГ 

ВСТУПЛЕНИЕ

Новая парадигма физической науки.

Новая трактовка 
закона сохранения энергии 
и закона энтропии 
-и альтернативная энергетика.
В  данной статье мы кратко дадим ряд основополагающих определений, позволяющих по иному рассматривать хорошо всем известные Природные взаимозависимости.

В связи с традиционно сложившимися обстоятельствами развития нашей человеческой цивилизации земному социуму необходимо как минимум лет 100 (т.е. смена 4-х – 5-и поколений) для смены формации мышления при переходе от использования одной формы энергетики к использованию другой, но это условно приближенный срок по времени. Безусловно, развитие общества происходит по экспоненциальной зависимости.

Считаем, что нет необходимости подробного рассмотрения способов получения энергии (из материи), начиная с механического, химического и теплового уровня энергии  вплоть до ядерных процессов, равно как и рассмотрение процесса преобразования этих составляющих в различные формы используемой нами энергии.

Мы рассмотрим принцип преобразования энергии из невещественной формы в вещественную форму энергии и обратно.

1. Принцип построения материи и взаимообратимые энергетические  процессы.
Мы говорим о той сущности, которая порождает саму материю и которая имеет различные названия, как-то: физический вакуум, эфир,  и прочее. 

В научной среде, в среде ученых работающих в сфере новой энергетики и альтернативной физики, наряду с другими  названиями, например: бесконечная энергия, энергия нулевой точки, энергия вакуума, энергия эфира, свободная энергия и так далее, применяется великолепный термин  - Фундаментальная Энергия Мироздания - ФЭМ. 

Мы используем понятие этой энергии не как абстрактную величину, то есть с физической точки зрения не имеющую размерности, а как размерную величину, которая отображается в системе LT и измеряется в определенных единицах, как и в других системах измерений (где Работа измеряется в Джоулях, Мощность в Ваттах).

Таким образом, ФЭМ порождая материю или, правильнее сказать, материальную составляющую, ее вещественную сущность, одновременно порождает и другую сущность, обладающую другой основной функцией, и которая в большинстве случаев называется "невещественной". 

Вещественная и невещественная составляющие материи находятся в процессе энергообмена.

Вещественная и невещественная составляющие материальной структуры, родившейся из ФЭМ (Фундаментальная Энергия Мироздания), находятся в прямом процессе энергообмена, но имеют различные физические характеристики. Мы не будем останавливаться на приоритетах процессов.

Мы рассмотрим новое уравнение закона сохранения энергии, которое, в первом приближении, будет выглядеть так.

E1 = S2 , где E1 – вещественная составляющая энергетического уровня рассмотрения,  S2 - невещественная составляющая энергетического уровня рассмотрения.

Причем, отметим особо, невещественная составляющая – это не есть антиматерия или антивещество, но особая материальная не вещественная форма существования энергии. Можете ее называть энергией вакуума, или энергией невещественной формы, свободной энергией, энергией нулевой точки и так далее.

Следствием этого при "правильном" построении материи, воздействуя минимальными энергетическими характеристиками вещественной составляющей, возможно реальное проведение процесса перехода энергии из невещественной составляющей в вещественную, или наоборот.

При этом необходимо помнить, что I-e и II-e начала Термодинамики, как два незыблемых «столпа» так и остаются на своем  месте, так как были сформулированы для "замкнутых" термодинамических систем или "изолированных" термодинамических систем и их специфических энтропий. Реально в Природе мы постоянно имеем дело с "разомкнутыми" или "открытыми" системами, что и позволяет в некоторых случаях при правильном понимании проводить процессы, черпая или получая избыток энергетики из ФЭМа. Как известно из физики открытые системы могут иметь КПД как больше, так и меньше 1.

2. Метод получения   энергии (любых форм энергии, в том числе и электрической составляющей).
Рассмотрим два Природных процесса, как наиболее распространенных и наиболее понятных: 
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Они происходят в форме обмена энергией между основными формами - вещественной и невещественной формой энергии.
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Основанием перехода является особое условие – нелинейность операторов энергии физически (энергетически) изолированной системы. Изучая, операторы энергии, например, из школьной программы, вы увидите, что многие из них не линейны. Если эти операторы проявляются в изолированной системе и сумма операторов от нелинейных параметров не равна тому же оператору от суммы параметров, то наступает обмен энергией между системами невещественной
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  в ту сторону, которая диктуется функцией оператора от суперпозиции параметров до и после энергетического взаимодействия в изолированной системе. Примечание: сравните операторы, например, от квадратичных векторных или скалярных величин – сумма квадратов векторов не равна квадрату суммы – в этот момент и наступает обмен энергией в зависимости от расположения векторов в операторе энергии. Если вектора сонаправлены, энергии станет больше, она перейдет из  системы 
[image: image15.wmf]2

S

 в систему
[image: image16.wmf]1

E

 (из невещественной формы в вещественную форму). Если вектора противонаправлены, энергии станет меньше, она перейдет из  системы 
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 Как известно из физики КПД открытых систем может быть, в том числе, и больше и меньше 1 (при положительном или отрицательном обмене энергией), что и наблюдается при определенном соотношении параметров в операторах физически (энергетически) изолированной системы. 

Резюме: 

Возможно создание  экологически чистых источников энергии на базе указанного выше закона обмена энергией между вещественной и невещественной компонентами материи.

На основании вышесказанного мы изложим постулаты Новой Энергетики, которые потом будут более подробно раскрыты в данной статье.  

ПОСТУЛАТЫ  НОВОЙ ЭНЕРГЕТИКИ

Получение дополнительной энергии из вакуума основывается на следующих постулатах:

1. Вакуум обладает энергией (невещественной формой  полевой энергии).

2. Материя есть форма поляризации (видоизменения) энергии вакуума, и представляет собой вещественную форму энергии.

3. Закон сохранения энергии изолированной системы выполняется вместе с энергией вакуума (между невещественной и вещественной формами энергии), вследствие чего энергия изолированной вещественной системы может не сохраняться.

4. Закон энтропии вакуума формулирует понятие энтропии - как изменение поляризации вакуума (изменение структуры и плотности его энергии) функциями информационного поля. Это происходит в рамках закона сохранения энергии. В результате чего в вакууме создается материальная система (в общем случае материализуется, изменяется, преобразуется, плоть до растворения снова в вакууме) и может изменяться ее форма и энергия как следствие действия функций информационного поля на функцию модуляции системы.

5. Энергия может быть получена из вакуума посредством преобразования невещественной энергии вакуума в известные нам вещественные формы энергии (механическую, тепловую, электрическую и так далее) за счет нелинейности операторов энергии изолированных физических систем. Изолированных от других физических систем, кроме системы вакуума.

6. Установки получения энергии вакуума – энергетические конвертеры - являются открытыми системами, присоединяют энергию вакуума к энергии системы и поэтому могут действовать с КПД больше 1.

7. Установки получения энергии вакуума могут быть построены в любых формах физического движения, где существуют нелинейные операторы энергии изолированных систем, которые существуют во всех формах физического движения.  

Изменение форм вещественной энергии и их преобразование друг в друга основано на невещественной форме энергии, как форме объединяющей все формы энергии.

ПРИЛОЖЕНИЕ 4 

Глава о нелинейности энергетических операторов физических изолированных систем в частичном изложении из книги Бронского О.Н.  «Мир Новой Энергетики» , 270 стр., ДСП СФГ - Самара, 2005  
НЕЛИНЕЙНОСТЬ ОПЕРАТОРОВ ЭНЕРГИИ

ИЗОЛИРОВАННОЙ СИСТЕМЫ

Поскольку для получения энергии нелинейность физических операторов энергии является центральным вопросом, то мы далее остановимся на нелинейности физических операторов энергии. 

Для начала напомним некоторые данные. Оператором называется природный закон, отраженный в человеческой практике и расчетной физике, как некоторое правило, алгоритм или формула, по которым вычисляется физическая величина, фигурирующая в законе. В частности оператором энергии  называется правило, алгоритм или формула, по которым вычисляется энергия системы. В том числе изолированной физической системы. 

Оператор обозначается буквой с галочкой наверху (например, 
[image: image19.wmf]E

)

- оператор энергии). В физике операторы энергии выражаются формулами, отражающими те или иные физические законы природы. Эти формулы являются функциями определенных физических величин (параметров), через посредство которых производится вычисление энергии. Например, оператор кинетической энергии выражается через параметры скорости и массы тела.
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 - оператор кинетической энергии.

Скорость тела можно вычислять также через ускорение и время, поэтому оператор кинетической энергии является квадратичной функцией ускорения и времени. 


[image: image21.wmf]2

t

ma

2

mv

E

2

2

2

=

=

)

,    где 
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Также оператор кинетической энергии может быть выражен через квадрат импульса.
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,  где P  – импульс  системы или тела.

Например, оператор работы силы может быть выражен произведением силы на расстояние.
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- оператор работы

Сама сила также может быть оператором. Так для упругих сил оператор силы в зависимости от удлинения имеет вид.
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 - оператор силы упругости

Параметры, от которых зависит оператор, могут стоять в скобках после значка оператора, например, 
[image: image27.wmf])
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 - оператор энергии как функция параметров q.

Оператор называется линейным, если оператор исчисляемый от суммы параметров (от суперпозиции параметров), равен сумме операторов, исчисляемых от отдельных параметров.
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 - линейный оператор.

Оператор называется нелинейным, если оператор суммы (суперпозиции) параметров, не равен сумме операторов отдельных параметров.
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  - нелинейный оператор.

Линейные и нелинейные физические операторы отражают линейность и нелинейность соответствующих им природных законов, как функций природных параметров. 

Заметим, что многие операторы физических величин, выражающиеся нелинейными функциями, являются нелинейными операторами (в отношении своих параметров). Тогда как другие являются линейными функциями своих параметров. В операторах могут присутствовать линейные и нелинейные величины. Так, например, оператор сил упругости вида  
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 является линейным оператором относительно величины удлинения и коэффициента жесткости пружины, а вышеприведенный оператор кинетической энергии является нелинейным оператором в отношении параметра скорости и ускорения, и линейным оператором массы. Это происходит постольку, поскольку в операторе  кинетической энергии фигурируют квадраты скоростей и ускорений (а в общем случае квадраты импульсов силовых взаимодействий систем отсчета движущихся тел). 

Если оператор кинетической энергии изолированной системы проявляет нелинейные свойства, то наблюдается энтропия, приводящая к получению энергии из вакуума или передаче ее вакууму за счет изменения степени и формы его поляризации.

В общем случае можно доказать нелинейность оператора силовых взаимодействий для любой изолированной системы тел при определенных условиях взаимодействия параметров системы. 

Применив, данный оператор к изолированной механической или электрической системе, мы увидим, что ее энергия не постоянна, и может увеличиваться или уменьшаться за счет системы вакуума. 

Это происходит  за счет энтропии вакуума и обмена энергией изолированной системы с системой вакуума, в соответствии с законом сохранения энергии и законом энтропии, сформулированным выше, для изолированной системы вакуумного поля. 

Заметим, что многие операторы энергии выражаются через квадратичные скалярные и векторные функции параметров. Поскольку сумма квадратов не равна квадрату суммы, то все квадратичные операторы энергии изолированных систем являются нелинейными величинами в отношении функций своих параметров и могут быть использованы для обмена энергией с системой вакуума.

В частности приведенный выше оператор кинетической энергии, как квадратичная функция времени взаимодействия и ускорения, может быть использован как нелинейный оператор изолированной механической системы, для получения дополнительной энергии в ней.
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Для этого взаимодействие исходных систем должно подчиняться сумме квадратов (линейному оператору энергии), а взаимодействие результирующих систем должно подчиняться квадрату суммы (нелинейному оператору энергии), тогда изолированной системой будет получена (конвертирована) энергия вакуума в механическую форму.

Рассмотрим далее систему физических операторов как некоторую совокупность природных процессов. Плотность энергии изолированной системы может выражаться через некоторые информационные параметры Q (такие как время, расстояние, масса, заряд, напряженность поля, момент вращения, магнитный момент и многие  другие).  Допустим 
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 - оператор энергии, зависит от параметров  Q и  представляет собой некоторый закон природы.  Оператор энергии, взаимодействующих  систем зависит от суперпозиции данных параметров 


[image: image35.wmf]÷

ø

ö

ç

è

æ

+

+

n

2

1

Q

...

Q

Q

p

)

- оператор суперпозиции

и также, представляет собой некоторый закон природы. Данные операторы могут быть линейными и нелинейными величинами. Это свойство не только операторов, но и самих данных законов природы. Если оператор энергии изолированной системы является линейным оператором, то наблюдается закон сохранения энергии внутри изолированной физической системы. Если оператор суперпозиции в отношении оператора энергии является нелинейным оператором изолированной системы, то происходит энтропия и эквивалентный обмен энергией с вакуумным полем. Энергия может переходить из системы в вакуум или из вакуума в систему, что зависит от вида нелинейности оператора и от взаимодействия параметров.

Приведем примеры. Так электромагнитное поле в глубоком космосе, представляет собой изолированную систему, и при нелинейной суперпозиции его параметров может наблюдаться его  обмен энергией с вакуумным полем. Аналогичные процессы могут происходить с гравитационными, ядерными и другими полями. В ходе энтропии при нелинейных операторах энергии и обмене энергией между системами и вакуумом, между вакуумом и полями, могут рождаться или растворяться в вакууме элементарные частицы, и другие микро и даже макро объекты. Что выглядит как материализация и дематериализация, происходящая при смене формы энергии. Это происходит вследствие нелинейности операторов взаимодействия информационных параметров, представляющих собой законы природы. В изолированной системе при суперпозиции параметров в данном случае проявляется нелинейность операторов энергии и работы системы, как закон природы. И данный закон природы можно изучать и использовать для получения энергии.  Запишем общую форму нелинейности оператора плотности энергии,  зависящего от взаимодействия параметров Q. 
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Заметим, что оператор плотности энергии содержит так же нелинейный оператор плотности вещества, вследствие соотношения 
[image: image37.wmf]2

2

c

ρ

p

mc

E

=

Þ

=

между массой и энергией. Что создает нелинейность операторов вещества внутри изолированной системы. 
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    - нелинейность оператора плотности вещества. Если проинтегрировать нелинейный оператор плотности энергии по пространству, то он приводит к нелинейному оператору энергии изолированной системы.
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 - нелинейный оператор энергии изолированной системы 

где  
[image: image40.wmf](
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 - оператор энергии 
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        - оператор суперпозиции.    

Из нелинейности оператора энергии можно заключить также о нелинейности оператора массы.
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 - нелинейность оператора массы.

Если дополнить нелинейные операторы энергии изолированных систем энергией вакуумного поля, то они приобретут вид равенств, выражающих закон сохранения энергии. 
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где 
[image: image44.wmf]÷
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- оператор энтропии энергии вакуумного поля.

Энергетический баланс взаимодействия с вакуумным полем принимает форму закона сохранения энергии в вакуумном поле.
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- закон сохранения энергии изолированной   физической системы в вакуумном поле
где 
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 - оператор конвертации энергии вакуумного поля; 
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- изменение энергии системы в нелинейном взаимодействии параметров.

Из нелинейности оператора взаимодействия следует нелинейность оператора работы. 
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Уравнение нелинейного изменения величин работы изолированной системы обменивающейся с вакуумным полем получает форму;
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      где 
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- работа вакуумного поля.

Исходя из данных операторов возможно получение энергии вакуума, посредством ее конвертации в физическую форму.  Приведем некоторые нелинейные операторы физически изолированных систем.

ПРИМЕРЫ НЕЛИНЕЙНОСТИ 

ОПЕРАТОРОВ

Ниже приведены примеры нелинейности операторов некоторых физически изолированных систем и  процессов, которые помогут вам понять основной принцип  получения энергии изложенный в постулатах Новой энергетики. 
НЕЛИНЕЙНОСТЬ ОПЕРАТОРА СИЛЫ ИНЕРЦИИ

Разность прямой и обратной работы силы инерции (для тел вращающихся с переменным радиусом  и переменной угловой скоростью). 

Прямая и обратная работа силы инерции вращающегося тела зависит от угловой частоты, и может быть сделана не равной посредством ее изменения при определенной функции управления угловой скоростью и радиусом вращения системы грузов. На этом основаны конвертеры с вращающимися грузами. 

Если прямая работа силы инерции происходит при одной угловой скорости вращения, а обратная при другой, то может наблюдаться разность работ. 

В случае переменных угловых и поступательных (орбитальных) скоростей вращения при совершении каждой работы имеем следующие выражения для прямой и обратной работы с функцией управления - ψ.
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   -   ускорение силы инерции 
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    -   сила инерции вращения
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  - прямая работа силы инерции вращения

    
[image: image55.wmf]r
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   - обратная  работа силы инерции вращения

  В данных выражениях ψ - есть функция управления силой инерции 
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 вращения системы отсчета. На диаграмме Рис.2 показано изменение кинетической энергии грузов и радиуса вращения. Управление силой инерции осуществляется посредством увеличения или уменьшения кинетической энергии системы вращения, которое в целом за цикл рано нулю. 
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[image: image60.wmf] 

Рис.2.

Если угловая скорость при совершении прямой работы больше, чем угловая скорость при совершении обратной работы  
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, то наблюдается неравенство работ, и сила инерции создает дополнительную энергию, привнося ее в систему вращения из вакуумного поля.
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Примем функцию управления такой, что  частота вращения при изменении радиуса остается постоянной, но изменяется в начале пути и в конце пути (в момент изменения частоты вращения радиус постоянен). На обратном пути частота вращения принимается меньше, чем на прямом пути. В этом случае мы получаем дополнительную энергию, связанную с неравенством прямой и обратной работы силы инерции.  


[image: image63.wmf]вак

W

Δ

)

1

r

2

r

)(

2

об

ω

2

пр

ω

(

m

)

1

r

2

r

(

2

об

ω

m

)

1

r

2

r

(

2

пр

ω

m

пр

А

пр

А

доп

А

-

=

-

-

=

=

-

-

-

=

-

=

 
 [image: image64.wmf]вак

доп

W

Δ

А

-

=

   -  баланс работы конвертера с вакуумной энергией.

При смене угловой скорости вращения происходит изменение орбитальной скорости вращения, вследствие чего меняется кинетическая энергия. Это изменение кинетической энергии в прямом и обратном процессе взаимно компенсируется (Рис.2). 

На Рис.1 показано устройство с электромотором (он же электрогенератор), грузами  и пружинами. Это устройство имеет иную схему управления, чем схема описанная выше, но тоже приводящую к получению дополнительной энергии. 

Электродвигатель (электрогенератор) увеличивает и уменьшает угловую и линейную скорость вращения грузов и осуществляет управление силой инерции и рекуперацией энергии. Сила инерции совершает работу по сжатию пружины, с последующим переходом этой работы в кинетическую энергию. 

Поскольку обратный цикл работы совершается в режиме рекуперации кинетической энергии, то скорость (угловая и орбитальная) вращения системы в режиме рекуперации меньше (при одинаковых радиусах), чем в режиме прямой работы, поскольку наибольшая часть энергии рекуперируется функцией управления в точке наибольшего радиуса. Поэтому ускорение и сила инерции в режиме рекуперации меньше, чем в режиме разгона системы.  

Поскольку сила инерции ортогональна скорости вращения, то она не изменяет кинетическую энергию грузов. Электродвигатель не тратит кинетическую энергию на сжатие пружины. Следовательно, уже на этом этапе вследствие нелинейности энергетического оператора изолированной системы получаем увеличение энергии изолированной системы за счет энергии вакуума. При этом дополнительная энергия, полученная из вакуума, аккумулируется в потенциальной энергии сжатой пружины.

На обратном пути электродвигатель переходит в режим генератора. Происходит рекуперация кинетической энергии. Пружина начинает распрямляться, и ее потенциальная энергия, запасенная в сжатой пружине, переходит в дополнительную кинетическую энергию вращения грузов. 
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Где 
[image: image67.wmf]ин

А

- работа силы инерции, 
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 - потенциальная энергия сжатой пружины,
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-  дополнительная кинетическая энергия,
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- кинетическая энергия функции управления,
[image: image71.wmf]K

- исходная кинетическая энергия системы,
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- изменение кинетической энергии системы за цикл работы.

В схеме видно, что функция управления осуществляется за счет временного добавления и отнимания у системы управляющей энергии 
[image: image73.wmf]упр

K

, используемой для регуляции скорости вращения. Сумма управляющей энергии за весь цикл управления равна нулю.
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Так действует нелинейный оператор энергии данной системы.

 Поскольку угловая и линейная скорости вращения (движения) имеют векторный характер, то их ускорение определяется векторным произведением  данных скоростей
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Поэтому неравенство прямой и обратной работ может достигаться не изменением величины угловой и линейной скорости, а изменением направлений векторов угловой  и линейной скорости, что, очевидно, может происходить в неравномерно движущихся гироскопических системах, где тоже может быть, очевидно, получена дополнительная энергия. 

Следовательно, на установках с вращающимися грузами или гироскопами, с переменной скалярной и векторной линейной и угловой скоростью вращения, можно получать энергию, за счет неравенства работы силы инерции  в прямом и обратном циклах.

Эта энергия берется из вакуума, за счет управления энтропией вращающихся систем в процессах движения (их взаимного изменения  функций модуляции в механическом движении) и проявляющейся при этом нелинейности оператора энергии замкнутой системы механического движения. При этом соблюдается баланс энергии с вакуумом. 
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НЕЛИНЕЙНОСТЬ ОПЕРАТОРА ЭНЕРГИИ ЭЛЕКТРОМАГНИТНОЙ СИСТЕМЫ

Общим принципом получения энергии на электромагнитных конвертерах, является нелинейность энергии изолированной системы электрических и магнитных полей возникающая при взаимодействиях напряженностей поля  Е и Н  в общем случае выражающаяся тензором.
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– тензор плотности энергии.
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 – нелинейный оператор  энергии изолированной системы. Получаемая изолированной системой энергия равна разности интегралов энергии двух состояний изолированной системы, в которой взаимодействуют составляющие поля.
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Для случая, когда электромагнитные поля создаваемые различными источниками входят во взаимодействие (до этого рассматриваясь как изолированные), то величина дополнительной энергии равна разности данных состояний и выражается формулой состояний полей с несовпадающими индексами. 
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Где 
[image: image83.wmf]К

W

 - энергия, конвертируемая из вакуума в систему электромагнитного поля, - изменение энергии вакуумного поля. Так для двух полей имеем


[image: image84.wmf]V

E

E

2

2

1

V

H

H

2

2

1

W

W

2

1

2

1

К

ВАК

¶

+

¶

=

=

ò

ò

  

Это изменение энергии может быть записано через функции модуляции электромагнитной системы и системы вакуумного поля и их баланс.
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Где 
[image: image88.wmf]ВАК

J

- функция модуляции, описывающая изменение энергии вакуумного поля в районе взаимодействия электромагнитных полей изолированной системы, 
[image: image89.wmf]К

J

 - функция модуляции описывающая изменение энергии электромагнитных полей на конвертере, 
[image: image90.wmf]W

P

 - плотность энергии вакуума. Разность интегралов данных функций равна нулю.

Для получения энергии в электромагнитном поле нужное расположение векторов достигается посредством  простого сложения или резонансного сложения полей взаимодействующих систем изолированной системы электромагнитного поля, обеспечение которого является технической задачей. 

Получаемая в результате действия нелинейного оператора энергия направляется в конденсаторы, а затем вторично участвует в цикле. Что при n-циклах в секунду образует мультипликацию получаемой таким образом энергии. 

Прямая и обратная работа электромагнитной системы не равны, вследствие увеличения энергии прямой работы, или уменьшения энергии обратной работы, за счет суперпозиции пересекающихся полей.

Такими работами могут быть работы индукции и самоиндукции по переходу электрического поля в магнитное поле и наоборот, либо переход механической энергии в электрическую (электромагнитную) энергию и обратно за счет сил Лоренца, ведущийся с мультипликацией. Причиной этих процессов являются различные асимметрии работ.
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Это же можно записать отдельно для электрического и магнитного полей.

ЭЛЕКТРИЧЕСКОЕ ПОЛЕ.
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 - плотность энергии поля  
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  - плотность энергии  
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-  операторы плотности энергии магнитного поля для  полей 
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 - оператор плотности энергии поля суперпозиции 
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 - нелинейность оператора плотности энергии 
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 - нелинейность оператора энергии электрического поля суперпозиции
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  - условие возрастания энергии электрической изолированной системы при сложении напряженностей поля подсистем                      
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 - величина конвертации вакуумной энергии изолированной электрической системой полей 
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  -  операторы плотности энергии магнитного поля для  полей 
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     - оператор плотности энергии поля суперпозиции 
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  - нелинейность оператора плотности энергии магнитного поля
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 - нелинейность оператора энергии магнитного поля
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 - условие возрастания энергии магнитной изолированной системы при сложении операторов напряженностей поля магнитных подсистем 
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 - величина конвертации вакуумной энергии изолированной магнитной системой для 2-х магнитных полей

РОТОРНЫЕ КОНВЕРТЕРЫ С ИСПОЛЬЗОВАНИЕМ РАБОТЫ 
ЦЕНТРОСТРЕМИТЕЛЬНОЙ СИЛЫ 

Предположим, что жидкость движется по спирали сужающегося радиуса с некоторой исходной скоростью. Пусть ее входная скорость равна v – скорость жидкости. Тогда жидкость обладает кинетической энергией  равной 
[image: image117.wmf]2
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. При этом угловая скорость вращения системы равна 
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. Исходя из того, что линейная скорость направлена по радиусу, а угловая скорость вращения системы ортогональна ей, то образуется центростремительное ускорение сил инерции, связанное с вращением системы отсчета движущегося поступательно тела. Это ускорение вычисляется векторным произведением  поступательной и угловой скорости, где α – угол между угловой скоростью и поступательной скоростью движения. Это же уравнение можно переписать через угловую скорость
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 Ускорение g за время Δt создаст величину скорости, 
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,  которая векторным образом добавится к существующей скорости v, вследствие чего скорость жидкости увеличится и станет 
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.  При этом кинетическая энергия системы также увеличится и станет 
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Разность кинетических энергий образует дополнительную энергию, образуемую вследствие перехода энергии ФЭМ из невещественной в вещественную форму вследствие работы нелинейных операторов энергии изолированной механической движущейся системы.
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- дополнительная энергия.
Уравнение нелинейного энергетического оператора центростремительной силы может быть записано в форме баланса с вакуумом. 
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где 
[image: image125.wmf]W

Δ

- изменение энергии невещественной системы ФЭМ (Фундаментальной Энергии Мироздания), 
[image: image126.wmf]ДОП
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 - изменение энергии вещественной системы ФЭМ. 

Таким образом, как видно из расчета, жидкость, движущаяся по спирали   сужающегося радиуса, получает дополнительную энергию из вакуума в соответствии с законами движения. 

Оценим величину этой энергии. Исходя, из вышеприведенных формул, мы можем рассчитать величину силы и ускорения, мощности и работы системы по созданию дополнительной вещественной энергии из невещественной формы энергии ФЭМ.

 Пусть тело движется с угловой скоростью 50 оборотов в секунду (3 тысячи оборотов в минуту). При радиусе устройства 0,2 м линейная скорость по расчетной формуле  составит 10 м/сек. Предположим, что угловая и линейная скорости ортогональны, тогда α=π\2,  соответственно sin α=1 и  центростремительное ускорение рассчитываемое по формуле 
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. Ему соответствует сила 500н на каждый килограмм массы движущейся по спирали.

  Это ускорение в 51 раз превышает ускорение силы тяжести и равно, соответственно, 51g , где=9,8м/сек².  Это гигантское ускорение. Ускорение в самых современных истребителях и ракетах  не превышает 9 g.

Предположим, что изменение радиуса составит 0,1 метра, то есть радиус спирали уменьшится на 0,1 метра при прохождении жидкости. Тогда потенциал скорости u составит 
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, откуда получаем величину 
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.  Работа силы в 500 н на пути 0,1 м будет равна 50 джоулям на 1 килограмм массы. Определим мощность в расчете на 1 кг массы. Для этого найдем время действия ускорения.

Время, требуемое для прохождения отрезка пути, при ускоренном движении вычисляется по формуле 
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. Что дает в нашем примере значение 0,02 сек. Поделив работу силы на время, получим 2,5Квт мощности на каждый килограмм массы. Но это еще не вся энергия. Точный учет нелинейного оператора говорит о том, что при сложении скоростей должна получиться еще дополнительная энергия. Обратившись к выведенному выше оператору дополнительной энергии, получаем, что  дополнительно возникающая в системе кинетическая энергия рассчитанная по формуле (11-1) в расчете на килограмм составит 
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 Откуда дополнительная мощность составит 5,95 киловатт на каждый килограмм массы жидкости. 

 Предположив, что по спирали движется масса жидкости 10 кг,  получим мощность устройства выработки дополнительной энергии ФЭМ примерно 60 киловатт, а при массе жидкости в сопле 100 кг получим 600 квт дополнительной мощности. Этого вполне достаточно для движения любого грузового и легкового автомобиля. 

Мотор, основанный на указанном принципе, был построен Ричардом Клемом (Техас, США). В части II книги мы приводим информацию об этом моторе и построенном Клемом автомобиле, движущемся на энергии, получаемой от использования работы силы инерции вращающейся жидкости. В своем моторе Клемм использовал масло, так как оно выдерживает высокие температуры без кипения. В ходе работы мотор нагревается от действия сил инерционного трения. Модель мотора – насоса послужившая Клему аналогом представлена на рисунке.

Кроме того, на этом же принципе основан теплонагреватель академика Потапова и его же воздушная турбина. Сведения о них также приводятся во  II-й части книги, посвященной анализу установок. 
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